
官民共創モビリティシンポジウム
～ 10年間の感謝をこめて ～
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この度は、当社主催のシンポジウムにご参加いた
だき、誠にありがとうございます。

おかげさまで、本日7月21日をもちまして、設立
10周年を迎えることができました。

これもひとえに、皆さまの日頃からの多大なるご
支援とご愛顧の賜物と、心より感謝申し上げます。

ごあいさつ
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 2001年：産業技術総合研究所にてデマンドバス配車シミュレーション研究開始

 2011年：はこだて未来大学にてNPO法人「スマートシティはこだて」設立

 2013年：実車両でのフルデマンド・リアルタイム完全自動配車運行実験（世界初）

 2015年：完全自動配車で4日間・30台・300人以上の乗客の送迎に成功

 2016年：はこだて未来大学発ベンチャー「株式会社未来シェア」設立

 2017年：株式会社NTTドコモとのAIモビリティプラットフォーム共同研究開発開始

 2019年：AIオンデマンド交通 運行への商用利用開始

 2020年：人工知能学会 現場イノベーション賞受賞

 2021年：北海道経済産業局 J-Startup HOKKAIDO 認定スタートアップ企業選定

：経済産業省「はばたく中小企業・小規模事業者300社」に選出

 2023年：デジタル庁「デジタル実装の優良事例を支えるサービス／システム」に

推奨機能を有するサービスとして掲載

 2024年：日本モビリティ・マネジメント会議 JCOMM プロジェクト賞受賞

「交通空白」解消・官民連携プラットフォーム 参画

 2025年：大阪万博 未来航路「20XX年を目指す中小企業の挑戦の旅」参加企業に選出
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◼ 初の関連論文：2002年 情報処理学会研究報告「都市型フルデマンドバスの実用性」

科学技術振興機構 https://jglobal.jst.go.jp/detail?JGLOBAL_ID=200902124648608597

これに対し我々はマルチエージェントや情報通信技術
をフル投入すれば市街地（広大で，運行本数も多い地

域）での運行が可能になるとの見込みでシミュレー
ションを行った．その結果，条件によっては，時刻表
どおりの運行に比較して平均待ち時間を減らせるフル

デマンドバスの運行が可能であることの結論を得た．

特に，比較対象として，固定路線バス方
式における準最適政策を遺伝的アルゴリ

ズム（GA）を用いて求める過程，
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◼ 「SAVS」初出？：2011年度人工知能学会全国大会（第25回）

「スマートシティはこだて：交通網デザイン」

J-STAGE
https://www.jstage.jst.go.jp/article/pjsai/JSAI2011/0/JSAI2011_3J2OS108/_article/-char/ja/

我々の提案する交通システムを「スマートアクセスビークル」
システム（Smart Access Vehicle System．以後車両はSAV，

システムはSAVS）と呼んでいる．
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◼ 初の運行実験：2014年度人工知能学会全国大会（第28回）

「はこだて圏におけるフルデマンド型交通システムの実践」

J-STAGE
https://www.jstage.jst.go.jp/article/pjsai/JSAI2014/0/JSAI2014_1C5OS13b4/_

article/-char/ja

本編では，2013年10月にSAVシステムの社会実
装を目的として行った実証実験について報告する．
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◼ 2014実験 ◼ 2015実験
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◼ 株式会社未来シェア設立・NTTドコモ社との共同研究開発

2016/8/9 北海道新聞 2017/3/9 「AI運行バス」実現へ向けて概要発表 記者会見
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九州・沖縄

⚫ 福岡県福智町 ：ふく〜るバス

⚫ 福岡県糸田町 ：いっとこカー

⚫ 福岡県香春町 ：かわらくバス

⚫ 佐賀県吉野ヶ里町：よしくる

⚫ 熊本県荒尾市 ：おもやいタクシー

⚫ 熊本県天草市 ：地域乗合タクシー

⚫ 鹿児島県肝付町 ：肝付町おでかけタクシー
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現在地

地図 ©️ Ｃｒａｆｔ ＭＡＰ

全国 実用化運行中：70 エリア以上 / 実証運行実績：150 エリア以上

東北

⚫ 青森県おいらせ町：おいらバス

⚫ 秋田県仙北市 ：よぶのる角館
⚫ 秋田県秋田市 ：秋田市エリア交通

⚫ 岩手県紫波町 ：しわまる号

⚫ 宮城県岩沼市 ：岩沼ＡＩ乗合バス

⚫ 宮城県丸森町 ：あし丸くん

⚫ 福島県石川町 ：乗合ミニバス

⚫ 福島県須賀川市 ：ちょこすか

東海

⚫ 岐阜県多治見市：よぶくるバス

⚫ 岐阜県養老町 ：オンデマンドバス

⚫ 岐阜県土岐市 ：AI デマンド交通

⚫ 愛知県春日井市

⚫ 北部オンデマンドバス

⚫ 高蔵寺NT：ゆっくりカード（自動運転）

⚫ 愛知県名古屋市：つばめタクシー

⚫ 愛知県蟹江町 ：かにあし

⚫ 三重県菰野町 ：おでかけこもの

⚫ 網走市 ：どこバス

⚫ 北竜町 ：ひまわる

⚫ 中富良野町 ：なかモビ

⚫ 富良野市 ：ふらのり

⚫ 南幌町 ：あいるーと

⚫ 札幌市清田区：きよっちメディカルバス

北海道

⚫ 石川県羽咋市：のるまいかー

⚫ 石川県志賀町：しかばす いーじー

⚫ 長野県長和町：ながわごん

⚫ 長野県伊那市：ぐるっとタクシー

⚫ 山梨県都留市：AI つる～と

甲信越

⚫ 大阪府大阪市：大阪メトロ

（Osaka Metro Group）オンデマンドバス

⚫ 北区、福島区、中央区、浪速区、他

⚫ 奈良県明日香村：あすかデマンド乗合交通

近畿

⚫ 岡山県久米南町：カッピーのりあい号

⚫ 広島県北広島町：ホープタクシー

山陰・山陽

⚫ 厚真町 ：デマンド交通めぐるくん

⚫ 日高町 ：すこバス

⚫ 新冠町 ：メロディー号

⚫ ニセコ町：にこっとBUS

⚫ 江差町 ：江差マース

⚫ 松前町 ：松前町公共ライドシェア

関東・首都圏

⚫ 群馬県：GunMaaS デマンドバス

⚫ 前橋市：3エリア

⚫ 渋川市：2エリア

⚫ 栃木県下野市：おでかけ号

⚫ 茨城県古河市：愛あい号

⚫ 茨城県大子町：ＡＩ乗合タクシーたくまる

⚫ 茨城県常陸太田市：乗合タクシー

⚫ 茨城県日立市：みなみ号

⚫ 埼玉県秩父郡

⚫ 秩父市 ：あいＡＩタクシー

⚫ 横瀬町 ：のりあいブコーさん号

⚫ 小鹿野町：乗合タクシー

⚫ 東京都世田谷区：東急バス

⚫ 宇奈根・喜多見地区

⚫ 砧・大蔵地区

⚫ 東京都杉並区 ：ちかくも

⚫ 神奈川県横浜市青葉区：あおばGO !

：実用化運行中

：実証実験・運行実績

★

★
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★

★
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リリース バージョン 主な追加機能・特徴

2026 to-mak-oma-i（苫小牧） 自動運転制御システムと連携

2026 nupur-pet（登別） 経由地点の GTFS データインポートによる設定

2025 mo-ruerani（室蘭） マップマッチング処理と道路ごとの速度設定

2024 to-ya（洞爺） 経由地点の設定、複数の運行形態車両 の混在

2024 o-samampe（長万部） ビームサーチ対応した確定的アニーリング法 の導入

2023 yu-rap（遊楽部） 小休止デマンド（ドライバーのひとやすみ時間取得）対応

2022 kaya-un-pe-nupuri（駒ヶ岳） クラウド版シミュレーター、SAVS OS 提供開始

2021 tu-pok-ke（椴法華） 外部有償地図情報（交通規制や渋滞統計等）を利用した配車計算

2020 ye-san（恵山） MaxSAT対応型アルゴリズム 提供、物流・貨客混載利用 開始

2018 toy-o-i（戸井） 確定的アニーリング処理によるバッチ配車計算サービス提供開始

2017 yu-pet（湯の川） API 接続型クラウドプラットフォーム提供開始

2016 us-kes（函館） 未来シェアからのサービス提供開始、東京実験 にて利用

2015 mo-peci（茂辺地） クラウドサービスへ移行、人工知能学会 函館大会 にて実験運行

2013 rir-o-nay（木古内） 世界初の完全自動・リアルタイム・フルデマンド運行実施

2002 mat-oma-i（松前） 逐次最適挿入法によるマルチエージェント・シミュレーション
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総距離：439km

2002 mat-oma-i（松前）：研究開始
2016 us-kes（函館）：未来シェア設立

2026 to-mak-oma-i（苫小牧）：設立10周年
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３つのゼロへの感謝

３つのゼロへの感謝
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長時間のサービス停止回数：ゼロ

従業員への感謝

３つのゼロへの感謝
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営業スタッフ：ゼロ

みなさまへの感謝

３つのゼロへの感謝
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従業員の退職者数：ゼロ

社会への感謝

３つのゼロへの感謝



移動困難者のない社会の実現を目指して
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交通空白地の移動手段

⚫ 高齢者の免許返納促進

⚫ 過疎地域の交通手段確保

⚫ 外出の促進と健康生活維持

ドライバー不足

⚫ 運送・輸送の効率化

⚫ 需給バランス適正化

⚫ 労働条件の改善

都市計画

⚫ 企業・住民・観光客誘致

⚫ 渋滞緩和・災害時対策

⚫ 公共交通維持・支出抑制

AI 配車プラットフォーム

による課題解決

経費削減

利便性UP

利用者増

運賃Down

売上UP

CO2削減
地域経済活性

利用者増

運賃Down

渋滞緩和

運行事業者に対する課題解決：効率的な配車手段の提供

乗客不在の走行を減少、輸送する乗客数（荷物数）を増加

経費の削減と利用者数増加

利用者に対する課題解決：移動手段利用格差の解消

移動手段利用格差の解消、便利で低コストな移動手段を提供

自家用車がなくとも外出に困らない生活の実現

社会に対する課題解決：環境保全、地域経済の活性化

渋滞緩和とCO2排出量削減などの環境保全、災害発生時の交通手段確

保、人々の移動を促し地域経済の活性化に貢献
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